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 4635 

 
Servopohony 
vzduchotechnických klapek GIB16...1 

 5RWDþQt�SURYHGHQt��VSRMLWp�RYOiGiQt�����9�a 

 
(OHNWULFNp�URWDþQt�VHUYRSRKRQ\��MPHQRYLWê�NURXWLFt�PRPHQW����1P��QDSiMHFt�

QDS�Wt���9~��VSRMLWê��tGtFt�VLJQiO�������9 ��]S�WQovazební výstupní signál pro 
indikaci polohy 0...10V=, pracovní rozsah mechanicky nastavitelný mezi 0...90°, 
]DSRMHQp�S�LSRMRYDFt�NDEHO\�R�GpOFH�����P� 
5$]Qi�SURYHGHQt�V nastavitelnou výchozí polohou,  pracovním rozsahem 
a s QDVWDYLWHOQêPL�SRPRFQêPL�VStQDþL�SUR�UHDOL]DFL�GRSO�NRYêFK�IXQNFt� 

Pro ovládání vzduchotechnických klapek v ]D�t]HQtFK�V NRQVWDQWQtP�QHER�SURP�QQêP�
PQRåVWYtP�Y]GXFKX��9$9� 
• S�L�SRåDGRYDQpP�MPHQRYLWpP�NURXWLFtP�PRPHQWX����1P��WM��SUR�SORFKX�NODSHN�Då�GR�

6 m2 (závisí na velikosti t�HQt� 
• S�L�SRXåLWt�UHJXOiWRU$�VH�VSRMLWêPL�YêVWXSQtPL�VLJQiO\��������9  

 
 
• 6P\VO�RWiþHQt��GROHYD�QHER�GRSUDYD��O]H�YROLW�S�HStQDþHP� 
• 3R�S�LSRMHQt�YVWXSQtKR�VLJQiOX��!��9��VH�VHUYRSRKRQ�QDWRþt�GR�SRORK\�³�����³��3R�

dobu, kG\�MH��tGtFt�VLJQiO�NRQVWDQWQt��]$VWiYi�VHUYRSRKRQ�YH VYp�VRXþDVQp�SROR]H� 
• -DNPLOH�MH��tGtFt�VLJQiO�S�HUXãHQ��DOH�QDSiMHFt�QDS�Wt�MH�VWiOH�S�LSRMHQR��YUiWt�VH�

servopohon do polohy “0°”. 
• .G\å�MH�S�HUXãHQR�QDSiMHFt�QDS�Wt��]$VWiYi�VHUYRSRKRQ�YH�VYp�VRXþDVQp�poloze, ale 

NURXWLFt�PRPHQW�MH�VQtåHQ� 
• 0HFKDQLFNi��ÒKHO�QDWRþHQt�NODSN\�MH�]REUD]RYiQ�]�HWHOQêP�LQGLNiWRUHP�SRORK\�

XPtVW�QêP�QD�REMtPFH�RV\�NODSN\� 
• (OHNWURQLFNi��6HUYRSRKRQ�Y\WYi�t�YêVWXSQt�QDS�Wt�R�YHOLNRVWL�������9 ��NWHUp�MH�

~P�UQp�~KOX�RWRþHQt���������� 
3UR�UXþQt�QDVWDYHQt�VHUYRSRKRQX�QHER�Y]GXFKRWHFKQLFNêFK�NODSHN�PXVt�EêW�S�HYRGRYê�
PHFKDQLVPXV�XYROQ�Q�VWLVNQXWtP�WODþtWND�Ä386+³��9L]�Ä1DVWDYRYDFt�D�SURYR]Qt�SUYN\³�
v NDSLWROH�Ä0HFKDQLFNp��Hãení“. 

ÚKHO�QDWRþHQt�REMtPN\�RV\�NODSN\�O]H�QDVWDYLW�Y�UR]PH]t����Då�����V�NURNHP���� 
 
 

 

 
 
9êFKR]t�SRORKX�D�SUDFRYQt�UR]VDK�RWiþLYpKR�SRK\EX�����������O]H�QDVWDYLW�GY�PD�
potenciometry (Viz. “TechQLFNp��HãHQt´���6HUYRSRKRQ\�Y\EDYHQp�WRXWR�IXQNFt�PRKRX�EêW�
SRXåLW\�SUR�W\WR�DSOLNDFH� 

3RXåLWt 

Funkce 
Základní funkce 
2WiþLYê�SRK\E 

Indikace polohy 

5XþQt�RYOiGiQt 

Mechanické omezení 
~KOX�RWiþHQt 

5R]ãt�HQp�IXQNFH 

1DVWDYLWHOQê��tGtFt�
signál (provozní funkce) 



CM2N4635CZ / 10.1997   Siemens Building Technologies 
2/2   Landis & Staefa Division 

• Klapky s RPH]HQtP�~KOX�RWiþHQt��QDS���SUDFRYQt�UR]VDK����������P$åH�EêW�
regulován s Y\XåLWtP�FHOpKR�UR]VDKX��tGtFtKR�VLJQiOX��������9� 

• 3UR�VWXS�RYLWRX�UHJXODFL�YtFH�NODSHN�SRPRFt�VSROHþQpKR��tGtFtKR��VLJQiOX������������
V . 

• V �tGtFtFK�V\VWpPHFK�V �tGtFtP�VLJQiOHP��NWHUê�SRXåtYi�UR]VDK�MLQê�QHå���������9��
QDS����������9� 

3RPRFQp�VStQDþH�VORXåt�SUR�GRSO�NRYp�IXQNFH��6StQDFt�PH]H�VStQDþ$�$�D�%��MHdna pro 
NDåGê�S�HStQDþ���O]H�QH]iYLVOH�QDVWDYLW�Y rozsahu 0°...90° s krokem 5°. 
9L]�WDNp�Ä7HFKQLFNp��HãHQt³��Ä8YHGHQt�GR�SURYR]X³�D�Ä6FKHPD�VHUYRSRKRQX³� 

 

 
1DSiMHFt�QDS�Wt���9�~ 

�tGtFt�VLJQiO Standardní aplikace 
(Výchozí hodnota a pracovní rozsah 

nejsou nastavitelné) 

Aplikace s QDVWDYLWHOQêP��tGtFtP�

signálem  
(Výchozí hodnota a pracovní rozsah) 

 Bez pomocných 
VStQDþ$ 

S pomocným 
VStQDþHP 

Bez pomocných 
VStQDþ$ 

S pomocným 
VStQDþHP 

0...10 V= GIB161.1E GIB166.1E GIB163.1E GIB164.1E 

 
Vzhledem k U$]QêP�PRåQRVWHP�S�L�PRQWiåL�VHUYRSRKRQX�]�KOHGLVND�GpON\�RV\�NODSN\�
se osová objímka s LQGLNiWRUHP�SRORK\�D�PRQWiåQt�VRXþiVWL�GRGiYDMt�Y nesmontovaném 
stavu. 

3UR�S�HYHGHQt�URWDþQtKR�SRK\EX�QD�OLQHiUQt�]GYLK�MH�XUþHQR�QiVOHGXMtFt�S�tVOXšenství: 
• /LQHiUQt�VDGD��PRQWiåQt�GHVND�V H[WHUQtP�ORåLVNHP�  ASK71.1  
• Lineární sada (páka)      ASK71.3  
• /LQHiUQt�VDGD��SiND�D�PRQWiåQt�GHVND�   ASK71.4  

6HUYRSRKRQ�MH�GRGiYiQ�VH�]DSRMHQêPL�S�LSRMRYDFtPL�NDEHO\�R délce 0,9 m. 

PomRFQp�VStQDþH�D�QHER�SRWHQFLRPHWU\�SUR�QDVWDYHQt�YêFKR]t�KRGQRW\�D�SUDFRYQtKR�
rozsahu QHPRKRX�EêW�S�LGiQ\�GRGDWHþQ���9�QXMWH�SURWR�SR]RUQRVW�VSUiYQpPX�
W\SRYpPX�XUþHQt�VHUYRSRKRQX�MLå�S�L�REMHGQiYFH� 

 

7\WR�VHUYRSRKRQ\�PRKRX�EêW�S�LSRMHQ\�NH�YãHP��tGtFtP�]D�t]HQtP��NWHUp�SUDFXMt�V�
�tGtFtP�VLJQiOHP��������9�D�Y\KRYXMt�YãHP�]iYD]QêP�EH]SHþQRVWQtP�S�HGSLV$P�D�
QD�t]HQtP� 

Pomocné nastavitelné 
VStQDþH 

3�HKOHG�W\S$ 

Dodávky 

3�tVOXãHQVWYt 

3�LSRMRYDFt�NDEHO\ 

8SR]RUQ�Qt 

Kompatibilita 
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%H]NDUWiþRYê�VWHMQRVP�UQê�PRWRU�XPRå�XMH�S�HVQRX�UHJXODFL�RWiþHN��NRQWUROX�
krouticího momentu nutnou pro ochranu servopohonu i klapky a spolehlivou havarijní 
funkci. 

6HUYRSRKRQ�MH�RYOiGiQ�VSRMLWêP��tGtFtP�VLJQiOHP��������9 �] UHJXOiWRUX��ÒKHO�RWiþHQt�MH�
~P�UQê��tGtFtPX�VLJQiOX��3RPRFt�³8R´�QD�SRWHQFLRPHWUX�O]H�QDVWDYLW�SRþiWHþQt�

necitlivost  0...5 V D�VSROHþQ��V potenciometrem “∆U” lze nastavit i pracovní rozsah 
2...30 V. 

100

0

UO D U (max. 30 V)

YU  [v]

YS [%]

4
6

3
7

D
0

1

2 5 10 35

2)1) 3)

 
 
 
Ys ÒKHO�QDWRþHQt������� �~KHO�QDWRþHQt����� 

Yu �tGLFt�VLJQiO 

Uo 3RþiWHþQt�QHFLWOLYRVW 

∆U Pracovní rozsah (pro Ys = 100%) 

 

1) Uo = 0 V, ∆U = 2 V  výchozí hodnota = 0 V, 
    min. pracovní rozsah Ys = 100% 

Uo

2

4

0 1

3

5

D U

30

2

15

105

20

25

Uo

4637Z01

D U

 
2) Uo = 5 V, ∆U = 30 V  max. pracovní rozsah = 5 V, 
    max. pracovní rozsah Ys = 100 % 

3) Uo = 0 V, ∆U = 10 V  nastavení od výrobce 

 

 
 
�tGtFtP�VLJQiOHP�8PLQ� ��9�GR�8PD[� ����9�RWYtUHMWH�VHUYRSRKRQ�RG����������� ����� 
 
9êSRþHW�KRGQRW\�∆U: 

 
Uo = 2 V ; ∆U = 16 V 
  
 

 
 

Pohonný motor 
7HFKQLFNp��HãHQt 

Nastavitelná provozní 
funkce 
�MHQ�X�Y\EUDQêFK�W\S$�
VHUYRSRKRQ$� 

 
3�tNODG 
�tGtFt�VLJQiO 
2V...10V = 
Vzorec 

-PHQRYLWê ~KHO RWiþHQt Y � �8PD[ � 8PLQ�
3UDFRYQt ~KHO RWiþHQt Y �

��� � � �� � � �
��

= 16 V=  ∆U = 

Nastavení 
potenciometrem 

100

0

D U (16 V)

YU  [v]

YS [%]

4
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D
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Umin Umax

50

Uo

 

UmLQ� �PLQ���tGtFt�VLJQiO��SRþiWHþQt�QHFLWOLYRVW� 
8PD[� �PD[���tGtFt�VLJQiO��.RQFRYi�SRORKD� 
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Nákres ukazujH�PRåQRVWL�QDVWDYHQt�VStQDFtFK�PH]t�SRPRFQêFK�VStQDþ$�$�D�%�Y$þL�~KOX�
QDWRþHQt� 

0RQWiåQt�SRORKD� 
osové objímky / 
indikátoru polohy 
 
Stupnice 
servopohonu: ve 
VP�UX�RWiþHQt�KRG��

UXþLþHN 
 
Nastavovací krok: 5 ° 
Spínací hystereze: 2° 
Rozsahy nastavení 
pro spína þH�$�D�% 

 
Stupnice servopo-
KRQX��SURWL�VP�UX�

RWiþHQt�KRG��UXþLþHN 

 
Nastavovací poloha pro 
osovou objímku / 
indikátor polohy 

A B

-2,5° 0° 10° 20° 30° 70° 80° 90° 92,5°

+2,5°

0° 10° 20° 30° 70° 80°

4
6

3
6

D
0

1

92,5°90° 80° 70° 60° 20° 10° -2,5°

+2,5°

90°

0°

 

80

70
6050

B
90

Aux Switch
Adjustment 20

30

40

10
20

40

A
70

4
6
3
7

Z
0

7

 

 
1DVWDYRYDFt�WRþtWND�SRPRFQêFK�VStQDþ$�VH�RWiþHMt�VSROHþQ��VH servopohonem. Jejich 
stupnice proto platí pouze je-li seUYRSRKRQ�Y�QXORYp�SROR]H��VP�U�SRK\EX�KRGLQRYêFK�
UXþLþHN�� 
 
 
 
 
Robustní, lehký celokovový kryt z KOLQtNX�OLWpKR�SRG�WODNHP�]DUXþXMH�GORXKRX�åLYRWQRVW�
servopohonu i v extrémních provozních podmínkách. 

%H]~GUåERYp��QHKOXþQp�S�HYRG\�V RFKUDQRX�SURWL�S�HWtåHQt�D�]DEORNRYiQt�SR�FHORX�GREX�
åLYRWQRVWL�VHUYRSRKRQX� 

6HUYRSRKRQ�MH�YêUREFHP�QDVWDYHQ�QD���������FRå�]DMLã"XMH�GREURX�W�VQRVW�
vzduchotechnických klapek. 

6HUYRSRKRQ�P$åH�EêW�UXþQ��QDVWDYHQ�SR�VWLVNX�WODþtWND�³386+´� 

Servopohon se napojuje k RViP�U$]QêFK�SU$P�U$�D�WYDU$��þWYHUFRYi��NXODWi��SRPRFt�
MHGLQpKR�ãURXEX�GtN\�SDWHQWRYDQpPX��HãHQt�REMtPN\�� 

3RGOH�PRQWiåQt�GpON\�RV\�NODSN\�YORåWH�RVRYRX�REMtPNX�GR�GUiåNRYDQpKR�RWYRUX�Y�W�OH�
servopohonu. Je-OL�RVD�NODSN\�NUiWNi��XPtV"XMH�VH�REMtPND�QD�VWUDQX�NH�
Y]GXFKRWHFKQLFNpPX�SRWUXEt��6SRMND�RVRYp�REMtPN\�D�GUåiN�RV\�MVRX�VSRMHQ\�
GYRXVWUDQQêP�S�HYRGRYêP�~VWURMtP� 

ÒKHO�QDWRþHQt�NODSN\�O]H�Y�UR]PH]t���������RPH]LW�Y krocích po 5°. 

 

3UR�QDVWDYHQt�SRåDGRYDQpKR�VP�UX�RWiþHQt�VHUYRSRKRQX�VORXåt�S�HStQDþ�VP�UX�
RWiþLYpKR�SRK\EX�QD�þHOQt�VWUDQ��VHUYRSRKRQX� 

0RQWiåQt�W�PHQ�VH�VW�HGLFtP�þHSHP�VORXåt�N XSHYQ�Qt�VHUYRSRKRQX�D�N�]DFK\FHQt�
krouticího momentu. 

9ãHFKQ\�VHUYRSRKRQ\�MVRX�GRGiYiQ\�VH�]DSRMHQêPL�S�LSRMRYDFtPL�NDEHO\�R�GpOFH�
0,9 m. 

 

3UR�]DMLãW�Qt�GRSO�NRYêFK�IXQNFt�PRKRX�EêW�QD�þHOQt�VWUDQ��VHUYRSRKRQX�SRG�RWYRUHP�
SUR�RVRYRX�REMtPNX�RVD]HQ\�RYODGDþH�SRPRFQêFK�VStQDþ$�$�D�%� 

Oba potenciometry pro nastavení provozních funkcí Uo a ∆8�MVRX�S�tVWXSQp�QD�S�HGQt�
VWUDQ��VHUYRSRKRQX� 

Nastavitelné pomocné 
VStQDþH 
�MHQ�X�Y\EUDQêFK�W\S$�
VHUYRSRKRQ$� 

Poznámka 

0HFKDQLFNp��HãHQt 
=iNODGQt�VRXþiVWL 

Kryt 

3�HYRGRYp�~VWURjí 

Nastavení servopohonu 
od výrobce 

5XþQt�QDVWDYení 

6DPRVW�HGLFt�RVRYi�
objímka 

Mechanické omezení 
úhlu�QDWRþHQt 

1DVWDYHQt�VP�UX�
RWiþLYpKR�SRK\EX 

0RQWiåQt�W�PHQ 

(OHNWULFNp�S�LSRMHQt 

9ROLWHOQp�VRXþiVWL 

3RPRFQp�VStQDþH 

Potenciometry pro 
nastavení výchozí 
hodnoty a pracovního 
rozsahu 
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9L]�WDNp�Ä7HFKQLFNp��HãHQt³�D�Ä8YHGHQt�GR�SURYR]X³�Y tomto katalogovém listu. 
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1 Kryt 

2 6WXSQLFH�~KOX�RWiþHQt��������� 

3 Potenciometr pro nastavení   
 pracovního rozsahu 

4 Potenciometr pro nastavení  
 výchozí hodnoty 

5 3�HStQDþ�RWiþLYpKR�SRK\EX 

6 .DEHO�QDSiMHFtKR�QDS�Wt�D� 
 �tGtFtKR�VLJQiOX 

7 .DEHO�SRPRFQêFK�VStQDþ$ 

8 7ODþtWNR�XYROQ�Qt�S�HYRGRYpKR� 
 mechanizmu 

9,10 7RþtWND�SRPRFQêFK�VStQDþ$�$�D�% 

11 Indikátor polohy 

12 6DPRVW�HGLFt�RVRvá objímka 

13 Pojistka osové objímky 

14 'LVWDQþQt�NURXåHN�LQGLNiWRUX�SRORK\ 

15 0RQWiåQt�W�PHQ 
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Z
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Z

0
2

12

13

14

 4
6
3
6
Z

0
4

11

 
 
 
 
 

Nastavovací a 
provozní prvky 

8VSR�iGiQt�RVRYp�
REMtPN\�S�L�GRVWDWHþQp�
délce osy klapky 

8VSR�iGiQt�RVRYp�
REMtPN\�S�L�NUiWNp�RVH�
klapky 



CM2N4635CZ / 10.1997   Siemens Building Technologies 
6/6   Landis & Staefa Division 

 
 
6\VWpPRYp�SRGNODG\�SRXåLWpKR��tGLFtKR�V\VWpPX�REVDKXMt�]SUDYLGOD�SRåDGDYN\�QD�
SURMHNWRYiQt��3�HG�PRQWiåt��]DSRMHQtP�D�XYHGHQtP�GR�SURYR]X�VH�V�QLPL�VH]QDPWH��
=YOiãWQt�SR]RUQRVW�Y�QXMWH�YãHP�EH]SHþQRVWQtP�S�HGSLV$P�D�GRGUåXMWH�EH]SHþQRVWQt�
QD�t]HQt�WêNDMtFt�VH��tGtFtFK�VLJQiO$���..10V=. 

7\WR�VHUYRSRKRQ\�PRKRX�EêW�SRXåLW\�SRX]H�Y aplikacích, které jsou uvedeny 
v V\VWpPRYêFK�SRGNODGHFK�SRXåLWpKR��tGLFtKR�V\VWpPX��1DYtF�PXVt�EêW�VSOQ�Q\�
SRåDGDYN\�D�YODVWQRVWL�VHUYRSRKRQX�XYHGHQp�QD�WLWXOQt�VWUDQ��WRKRWR�NDWDORJRYpKR�OLstu 
�WXþQêP�StVPHP��D�Y�NDSLWROiFK�Ä3RXåLWt³��Ä3URMHNWRYiQt³�D�Ä7HFKQLFNp�SDUDPHWU\³� 

9ãHFKQ\�RGVWDYFH�R]QDþHQp�WtPWR�YêVWUDåQêP�WURM~KHOQtNHP�REVDKXMt�GRGDWHþQp�
EH]SHþQRVWQt�LQIRUPDFH�D�RPH]HQt��NWHUi�PXVt�EêW�]D�YãHFK�RNROQRVWt�GRGUåHQD��DE\�
nedošlo ke�]UDQ�Qt�RVRE�QHER�]QLþHQt�]D�t]HQt� 

7\WR�VHUYRSRKRQ\�VPt�EêW�SRXåLW\�SRX]H�YH�VSRMHQt�V EH]SHþQêP�PDOêP�QDS�WtP�
(SELV/PELV) v souladu s EN 60 730. 

3UR�SRPRFQp�VStQDþH�$�D�%�SRXåLMWH�EX��MHQ�Vt"RYp�QHER�MHQ�PDOp�QDS�Wt. 
1HSRXåtYHMWH�RE��QDS�Wt�VRXþDVQ����3�LSRMHQt�U$]QêFK�Ii]t�MH�PRåQp� 

Neotvírejte servopohon!  

(OHNWULFNp�SDUDOHOQt�VSRMHQt�VHUYRSRKRQ$�VWHMQpKR�W\SX�MH�S�tSXVWQp��SRNXG�MH�QDSiMHFt�
QDS�Wt�Y SRåDGRYDQp�WROHUDQFL��-H�DOH�QXWQp�SRþtWDW�L�V�SRNOHVHP�QDS�Wt�QD�S�tYRGQtFK�
YRGLþtFK��1D�YêVWXS�UHJXOiWRUX�/	*�������9�P$åHWH�QDSRMLW�QHMYêãH����VHUYRSRKRQ$� 

Servopohony nespojujte mechanicky. 

3RþHW�SRXåLWêFK�VHUYRSRKRQ$�]iYLVt�QD�Q�NROLND�þinitelích. Poté co se od výrobce klapky 
GR]YtWH�þLQLWHO�NURXWLFtKR�PRPHQWX�SUR�GDQRX��DGX�NODSHN��1P�P2��D�XUþtWH�
SRåDGRYDQRX�SORFKX�NODSN\��Y\SRþtWHMWH�NURXWtFt�PRPHQW�GDQp�NODSN\�SRGOH�
následujícího vzorce: 

&HONRYê�NURXWLFt�PRPHQW� �þLQLWHO�NURXWLFtKR�PRmentu  x  plocha klapky 

&HONRYp�PQRåVWYt�SRXåLWêFK�VHUYRSRKRQ$�SDN�Y\SRþtWiWH�SRGOH�Y]RUFH� 
 

 

 

 

1 BF -�EH]SHþQRVWQt�IDNWRU��NWHUê��E\�P�O�EêW��]DSRþtWiQ�SUR�HOLPLQDFL�QHS�HGSRYtGDWHOQêFK�YOLY$��MDNR�QDS���
VWiUQXWt�NODSN\�DWG��'RSRUXþHQê�EH]SHþQRVWQí faktor je 0,80. 

• 3RXåtYHMWH�EH]SHþQp�RGG�ORYDFt�WUDQVIRUPiWRU\�V dvojitou izolací v souladu 
s EN 60 �����WUDQVIRUPiWRU\�PXVt�EêW�XUþHQ\�SUR�WUYDOê�SURYR]� 

• 'RGUåWH�L�EH]SHþQRVWQt�S�HGSLV\�D�QD�t]HQt�WêNDMtFt�VH�GLPHQ]RYiQt�D�RFKUDny 
WUDQVIRUPiWRU$�SODWQi�Y�ýHVNp�UHSXEOLFH� 

• 9êNRQ�WUDQVIRUPiWRUX�XUþHWH�VHþWHQtP�S�tNRQ$�YãHFK�SRXåLWêFK�VHUYRSRKRQ$�YH�9$� 

Viz „Uvedení do provozu“ a „Elektrické schema“ v WRPWR�NDWDORJRYpP�OLVWX�D�S�tVOXãQê�
SURMHNW�9=7�]D�t]ení. 

+RGQRW\�SUR�SRþiWHþQt�QHFLWOLYRVW���∆U) a pracovní rozsah (Uo) musí být nastaveny 
SRGOH�S�tVOXãQpKR�SURMHNWX� 

Projektování 

 

5R]VDK�SRXåLWt 

 

Napájení 
24V~ 

 

 

3RPRFQp�VStQDþH�
A, B 

 Pozor 

Elektrické paralelní 
VSRMHQt�VHUYRSRKRQ$ 

8SR]RUQ�Qt 

3RþHW�VHUYRSRKRQ$ 

Vzorec 

1iYUK�WUDQVIRUPiWRU$�
24V~ 

Zapojení a uvedení do 
provozu 

Nastavení 
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9HãNHUp�SRN\Q\�D�NURN\�SUR�VSUiYQRX�S�tSUDYX�D�PRQWiå�VHUYRSRKRQX�MVRX�XYHGHQ\�
v GRNXPHQWX�0RQWiåQt�SRN\Q\ M4626 dodaném se servopohonem. Osová objímka ani 
RVWDWQt�MHGQRWOLYp�þiVWL�QHMVRX�GRGiYiQ\�YH�VPRQWRYDQpP�VWDYX��SURWRåH�MHMLFK�
PRQWiå ]iYLVt�GpOFH�RV\�NODSN\��9L]�WDNp�Ä0HFKDQLFNp��HãHQt³�Y tomto katalogovém listu. 

-HVWOLåH�PRQWXMHWH�VHUYRSRKRQ�S�tPR�QD�RVX�NODSN\��MH�QXWQp�SRXåtW�PRQWiåQt�W�PHQ��-H�
QXWQp�GEiW�QD�WR��DE\�VSRMHQt�MHKR�VW�HGLFtKR�þHSX�V�W�OHP�VHUYRSRKRQX�E\OR�GRVWDWHþQp�
D�]DUXþHQp� 

,QIRUPDFH�R�PLQLPiOQt�GpOFH�D�SU$P�UX�RV\�NODSN\�MVRX�XYHGHQ\�Y�Ä7HFKQLFNêFK�
parametrech“. 

0RQWiåQt�SRORKX�]YROWH�WDN��DE\�E\O\�VQDGQR�S�tVWXSQp�NDEHO\�L�QDVWDYRYDFt�SUYN\��9L]�
Wpå�Ä5R]P�URYê�QiþUWHN�³� 

6HUYRSRKRQ�MH�YêUREFHP�QDVWDYHQ�QD���������FRå�]DMLã"XMH�GREURX�W�VQRVW�
vzduchotechnických klapek. 

3UR�]DMLãW�Qt�GREUp�W�VQRVWL�NODSHN�D�S�HVQp�VStQDFt�SRORK\�VStQDþ$�$�D�%�P$åH�EêW�
servopohon osazen osovou objímkou a indikátorem polohy pouze v souladu 
s PRQWiåQtPL�SRN\Q\� 

V S�tSDG��SRW�HE\�P$åHWH�PHFKDQLFN\�RPH]LW�~KHO�QDWRþHQt�NODSN\�SR����NURFtFK�Y�
celém rozsahu pouhým nastavením polohy osové objímky. 

0RQWiåQt�VDG\�SUR�VW�QX�D�NDQiO\�SRSVDQp�Y�Ä3�HKOHGX�W\S$³��NWHUp�VH�SRXåtYDMt�SUR�
S�HYRG�RWiþLYpKR�SRK\EX�QD�OLQHiUQt�]GYLK��VH�PRQWXMt�SRGOH�VDPRVWDWQpKR�PRQWiåQtKR�
návodu. 
 

 
 
 
9HãNHUp�SRN\Q\�SRW�HEQp�N XYHGHQt�GR�SURYR]X�MVRX�REVDåHQ\�Y� 
• Tomto katalogovém listu (4635) 
• 0RQWiåQtP�QiYRGX�0���� 
• Projektu 

Zkontrolujte, zda jVRX�VSOQ�Q\�SRGPtQN\�XYHGHQp�Y�Ä7HFKQLFNêFK�SDUDPHWUHFK³� 

• 2Y��WH�VSUiYQRVW�PRQWiåH�D�XMLVW�WH�VH��åH�MVRX�VSOQ�Q\�L�VSHFLILFNp�SRåDGDYN\�QD�
]D�t]HQt��8MLVW�WH�VH��åH�NODSN\�MVRX�Y�SROR]H�Ä]DY�HQR³�VNXWHþQ��W�VQ��X]DY�HQ\� 

• Zkontrolujte uSHYQ�Qt�D�IL[DFL�VHUYRSRKRQX�]�KOHGLVND�Y\YR]RYDQpKR�NURXWLFtKR�
momentu. 

• =NRQWUROXMWH�VP\VO�RWiþHQt��NODSN\�PRKRX�EêW�UXþQ��QDVWDYHQ\�SR�VWLVNX�WODþtWND�
“PUSH”. 

• =NRQWUROXMWH�]DSRMHQt�NDEHO$�SRGOH�VFKHPDWX� 
• 1DSiMHFt�QDS�Wt���9∼ (SELV/PELV) musí být v povolených mezích. 
• .RQWUROD�IXQNþQRVWL� 

− 3R�S�LORåHQt��tGtþQtKR�VLJQiOX�������9 �VH�PXVt�VHUYRSRKRQ�RWiþHW�] polohy 0° do 
polohy 90°  (resp. nastavené koncové polohy). 

− 6P�U�RWiþHQt�NODSN\�VH�PXVt�VKRGRYDW�V nastavením na servopohonu. 
− 3R�S�HUXãHQt�QDSiMHFtKR�QDS�Wt�VH�VHUYRSRKRQ�]DVWDYt� 
− 3R�S�HUXãHQt��tGtFtKR�VLJQiOX��DOH�]D�S�tWRPQRVWL�QDSiMHFtKR�QDS�Wt��VH�

servopohon vrátí do polohy “0°”. 
• =NRQWUROXMWH�]P�QX�YêVWXSQt�QDS�Wt�������9 �SUR�GiONRYp�P��HQt�SRORK\�S�L�RWiþHQt�

servopohonu mezi  “0°” aå��³���´� 
• =NRQWUROXMWH�VStQiQt�SRPRFQêFK�VStQDþ$�Ä$³�D�Ä%³�Y�QDVWDYHQêFK�SRORKiFK�� 

0RQWiå 

0RQWiåQt�SRN\Q\ 

0RQWiåQt�W�PHQ 

Osa klapky 

0RQWiåQt�SRORKD 

Nastavení od výrobce 

RuþQt�QDVWDYHQt 

Mechanické omezení  

~KOX�QDWRþHQt 
0RQWiåQt�VDG\�SUR�
S�HYRG�QD�OLQHiUQt�]GYLK 

Uvedení do 
provozu 

Podklady 

Výchozí podmínky 

Mechanická kontrola 

Elektrická kontrola 
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3�HStQDþ�MH�QDVWDYHQ�GR�SRORK\�RWiþHQt�³YH�VP�UX�KRGLQRYêFK�UXþLþHN´� 

 

 

3RPRFQp�VStQDþH�MVRX�YêUREFHP�QDVWDYHQ\�QD�VHSQXWt�S�L� 

6StQDþ�$���~KOX�QDWRþHQt��� 
6StQDþ�%���~KOX�QDWRþHQt���� 

3UR�]P�QX�QDVWDYHQt�W�FKWR�PH]t�SRXåLMWH�ãURXERYiN�D�QDVWDYRYDFt�SUYN\�QD�W�OH�
servopohonu. 

1DVWDYHQt�SURYiG�MWH�SRX]H�S�L�SROR]H�VHUYRSRKRQX�Y�Ä��³���1DVWDYRYDFt�SUYN\�VH�RWiþt�
VSROHþQ��VH�VHUYRSRKRQHP�D�Y�MLQp�SROR]H�QHMVRX�VWXSQLFH�SODWQp�� 

3RWHQFLRPHWU\�SRXåtYDQp�SUR�QDVWDYHQt�YêFKR]t�KRGQRW\�D�SUDFRYQtKR�UR]VDKX�MVRX�
výrobcem nastaveny na tyto hodnoty: 

Výchozí hodnota “Uo” = 0 V ; Pracovní rozsah “∆U” = 10 V 
3RåDGRYDQi�KRGQRWD�P$åH�EêW�QDVWDYHQD�ãURXERYiNHP�SRGOH�LQVWUXNFt�Y�³7HFKQLFNpP�
�HãHQt´� 
 
 
 
 
1DSiMHFt�QDS�Wt 24V∼ ± 20% 

%H]SHþQp�PDOp�QDS�Wt��6(/9�3(/9��Y souladu s  EN 60 730 

3RåDGDYN\�QD�H[W��EH]SHþQê�RGG�ORYDFt�WUDQVIRUPiWRU��WUYDOê�SURYR]��GOH EN 60 742 

3RMLVWN\�QD�S�tYRGX��H[WHUQt max. 10A 

.PLWRþHW�VtW� 50 / 60 Hz 

3�tNRQ� v pohybu 6 VA / 4 W 

 v klidu 2,5 VA / 2 W 

9VWXSQt�QDS�Wt��YRGLþH��-2) 0...10 V= 

 0D[��S�tSXVWQp�YVWXSQt�
QDS�Wt 35 V= 

 Vstupní odpor > 100 kΩ 

Pásmo necitlivosti (pro nenastavitelné provedení) 200 mV 

 

3RþiWHþQt�QHFLWOLYRVW�8R����QDVWDYLWHOQi�SRWHQFLRmetrem) 0...5 V= 

Pracovní rozsah ∆U pro Ys = 100%  (nastavitelný potenciometrem) 2...30 V= 

Pásmo necitlivosti (pro nastavitelné provedení) 2% ∆U 

 

9êVWXSQt�VLJQiO��YRGLþH��-2) 

9êVWXSQt�QDS�Wt��SUR�<V� ���������� 0...10 V= 

Max. výstupní proud ± 1 mA = 

2FKUDQD�SURWL�QHVSUiYQpPX�S�LSRMHQt max. 24V ∼ 

=DWtåLWHOQRVW�NRQWDNW$ 6A ohm., 2A ind. 

äLYRWQRVW� 6A ohm., 2A ind. 104 sepnutí 

 5A ohm., 1A ind. 5 x 104 sepnutí 

 EH]�]iW�åH 106 sepnutí 

1DS�Wt  
 24...230V∼ 

(OHNWULFNi�SHYQRVW�SRPRFQpKR�VStQDþH�NH�NU\WX 4 kV∼ 

5R]VDK�QDVWDYHQt�SRPRFQêFK�NRQWDNW$ 5° ... 85° 

Nastavovací krok 5° 

Spínací hystereze 2° 

Nastavení od výrobce: 

 6StQDþ�$ 5° 

 6StQDþ�% 85° 

.DEHO�QDSiMHFtKR�QDS�Wt�D�VLJQiOX��YRGLþH��-2-8-9) 4 x 0,75 mm2 

.DEHO�N�SRPRFQêP�VStQDþ$P��YRGLþH�6����6�� 6 x 0,75 mm2 

3�tSXVWQi�GpOND�VLJQiORYpKR�YRGLþH 300 m 

Jmenovitý krouticí moment 35 Nm 

0LQLPiOQt�S�tGUåQê�NURXWLFt�PRPHQW��V�QDSiMHFtP�QDS�WtP� > 35 Nm 

0LQLPiOQt�S�tGUåQê�NURXWLFt�PRPHQW��EH]�QDSiMHFtKR�QDS�Wt� > 6 Nm 

Maximální krouticí moment < 50 Nm 

-PHQRYLWê�~KHO�RWiþHQt��V�XND]DWHOHP�SRORK\� 90° 

1DVWDYHQt�S�HStQDþH�
VP\VOX�RWiþHQt�RG�
výrobce 

Nastavení pomocných 
VStQDþ$�$�D�%�RG�
výrobce (viz. 
„7HFKQLFNp��HãHQt³� 

8SR]RUQ�Qt 

Výrobcem nastavená 
provozní funkce 

Technické 
parametry 

 
Napájení 24V ∼  

9VWXS��tGtFtKR�VLJQiOu 

Provozní funkce  
pouze pro GIB163.1E 
a GIB164.1E 

Výstupní signál pro indikaci 
polohy 

3RPRFQp�VStQDþH 
Pouze u GIB164.1E  
a GIB166.1E 

3�LSRMRYDFt�NDEHO\ 

Mechanické parametry 
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0D[LPiOQt�~KHO�RWiþHQt��PHFKDQLFN\�RPH]HQê� 95° 

3�HVWDYQi�GRED�GR jmenovitého úhlu 90° (motorový pohon) 150 s 

6P\VO�RWiþHQt��MH�XUþHQ�S�HStQDþHP�SRK\EX� vlevo / vpravo 

0HFKDQLFNi�åLYRWQRVW 105�F\NO$ 

5R]P�U\�RV\�NODSN\ 

 válcová 8...25,6 mm 

 þWYHUFRYi 6...18 mm 

 min. délka 20 mm 

Max. tvrdost osy < 400 HV 

5R]P�U\�VHUYRSRKRQX YL]�Ä5R]P�U\³ 

Hmotnost 2 kg 

Skladování IEC 721-3-2 

Klimatické podmínky 7�tGD��.� 

  Teplota -32...+70 °C 

   Vlhkost < 95% rel.vlhk. 

 Mechanické podmínky
 7�tGD��0� 

Provoz IEC 721-3-3 

Klimatické podmínky 7�tGD��.� 

 Teplota -32...+55 °C 

 Vlhkost (nekondenzující) < 95% rel.vlhk. 

6WXSH��NU\Wt�SRGOH�(1������� IP 54 

V souladu s QD�t]HQtPL�Y\GDQêPL�(YURSVNRX�8QLt 

Elektromagnetická kompatibilita (EMC) 89/336/EEC 

3�HGSLV\�SUR�PDOp�QDS�Wt 73/23/EEC 

$XWRPDWLFNi�HOHNWULFNi�UHJXODþQt�D��tGLFt�]D�t]HQt 

 pro domáct�SRXåLWt�D�MLQp�DSOLNDFH��7\S��� EN 60 730 

ÒURYH��Y\]D�RYiQt EN 50 081-1 

Odolnost proti rušení EN 50 082-2 
 

 
 

GIB161.1E 
GIB166.1E 
GIB163.1E 
GIB164.1E 

  

 

9HãNHUp�YRGLþH�MVRX�EDUHYQ��RGOLãHQ\�D�R]QDþHQ\� 

3�LSRMRYDFt�NDEHO 2]QDþHQt�
YRGLþH 

Popis Barva 2]QDþHQt�
svorek LG 

Pohony 24V∼ 1 Napájení 24V∼ þHUYHQi G 

 2 Systémová nula þHUQi G0 

 8 �tGtFt�VLJQiO��������9  šedá Y 

 9 Indikátor polohy 0...10 V = U$åRYi U 

Pomocné  S1 SptQDþ�$�YVWXS ãHGi���þHUYHQi Q11 

VStQDþH S2 6StQDþ�$�QRUPiOQ��VHSQXWê šedá / modrá Q12 

 S3 6StQDþ�$�QRUPiOQ��UR]HSQXWê ãHGi���U$åRYi Q14 

 S4 6StQDþ�%�YVWXS þHUQi���þHUYHQi Q21 

 S5 6StQDþ�%�QRUPiOQ��VHSQXWê þHUQi���PRGUi Q22 

 S6 6StQDþ�%�QRUPiOQ��UR]HSQutý þHUQi���U$åRYi Q24 

3URVW�HGt 

6WXSH��NUytí 

CE - normy 

Normy výrobku 

Elektromagnetická 
kompatibilita 

Elektrické schema 

Schema 
servopohonu 

=QDþHQt�NDEHO$ 

M

46
36

G
01

A100%

0%

DC 0..10 V

(G
)

AC 24 V DC 0..10 V

GIB16...

(Y
)

(G
0)

(U
)

(Q
12

)

(Q
14

)

(Q
24

)

(Q
22

)

2 9 S2 S3 S5 S6

1 8 S1 S4

(Q
11

)

(Q
21

)

B

AC 24 V...230 V / 6 (2) A

GBB16...
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GIB161.1E 
GIB166.1E 
GIB163.1E 
GIB164.1E 

4
6
3
6
A

0
1

(Y) N

S2 S3 S5 S6

S1 S4

Y

(G0)

1 8

2 9

SP

SN

A
C

 2
4
 V

P

(G)

GBB16...

 

  

N Regulátor nebo I/O jednotka 

Y Servopohon GIB16...,  

P Indikátor polohy 

SP Napájení systému 

SN Systémová nula 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 

 

 

6FKHPD�S�LSRMHQt 

m
in

. 
7
 

300

73

8
5
,8

 

m
a

x
. 

9
5

°

900

min. 100 

min. 60

m
in

. 
2
0
0

20 13.5

1
0

2
3
0
 

1.5 

4
,2

6
7

,5
3

4613M02

1
0
0
 

27,6

ø 5,7

1
5

197

Ø 8... 25,6 mm
o 6... 18 mm m

a
x.

 2
0
 

Taptite
M6 x 16

1...

S1...S6

 

5R]P�U\ 

5R]P�U\�MVRX�XYHGHQ\�Y mm. 
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